argoPositionPilot
argoCloud

ready

Artikelbeschreibung
und Technische Daten

%
| S
argonics

n Marine company



argoPositionPilot

argoPositionPilot ist eine Mandvrierhilfe flr
Binnenschiffe. Das System ermaoglicht eine intuiti-

ve Steuerung des Schiffes und erleichtert so das 5
Mandvrieren vor Schleusen, im Hafen und beim &Y
An- bzw. Ablegen. & TT

argoPositionPilot regelt die Langs-, Quer- und ‘4 ‘

Drehgeschwindigkeit des Schiffes nach der Vorgabe ~ a<{ | Tsa — — argoPositionPilot  —=—-
des SchiffsfUhrers mit dem Joystick. Drehzahl und -
Winkel der Azimutantriebe werden geregelt.

Dadurch kann das Schiff mit nur einem Joystick statt

mit mehreren Hebeln gesteuert werden.

Merkmale Benutzeroberflache

« Bedienung durch 3-Wege-Joystick

« Modus-Umschaltung durch Bedienpanel

« Individuelle Anbindung diverser Interfaces
zu Azimutantrieben, Ruder und Hauptma-
schinen moglich

« Schottel, Veth, Verhaar Omega, Voit-
Schneider, Alphatron MFS

« Zusatzlich kdnnen mehrere AuBen-
fahrstdnde angebunden werden

Vorteile und Anwendungsmaglichkeiten

« System hélt die Position und Richtung
automatisch

« Strdomung und Wind werden kompensiert

« Sichere Bedienung durch intuitive Joystick-
Steuerung: Nur ein Joystick zur Steuerung
der Langs-, Quer- und Drehgeschwindigkeit
des Schiffes —

« Erleichtert komplexe Mandver, z. B. bei \ A
Schleusenfahrten und im Hafen

« Bedienoberflache in argoRadarPilot integriert

« Darstellung und Bedienung durch o @
argoControlPanel flex auf allen PCs maéglich —_— 000

« Perfekte Integration des argoTrackPilot: 1 2 3
Keine zusatzliche Sensorik notwendig!

Systemubersicht

Voraussetzungen

(Nutzung vorhandener Gerate) .0 D[ § % 1 LTE-Modem .

. argoTrackPilot oder GNSS-Kompass und 0 DO . HHHH 0 e:e 2 EC:[D|81 ZC B-taV?PORa?;FPNOt
Wendeanzeiger mit argoGontrolPanel flex

. ECDIS-Karte%wanzeige 4 5 3 Bedienelement argoPositionPilot

mit Joystick
4 Steuerung argoPositionPilot
MC206, zertifiziert von DNV, BV
RS 5 Anbindung der Azimutantriebe
oo 6 Wendeanzeiger oder
Uy argoTrackPilot

argon iCS 7 7 GNSS-Kompass
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« Antriebe mit kompatiblem Interface




Technische Daten und
Lieferumfang

argoPositionPilot

100
Joystick 4
Schutzart IP 56 o
Abmessungen Breite: 100mm, Hohe: 204 mm, Tiefe: 100mm 15
Gewicht ca. 0,8kg A
Betriebstemperatur -25°C ... 70°C Y B
Relative Luftfeuchtigkeit max. 95 % (bei 55 °C) 1 =
Konformitat ENV-3, Lloyd’s / Class B, DNV-GL < H
N~
N
Bedienpanel - 35 - 130 ‘
Schutzart IP 65 I p— N
Abmessungen Breite: 160 mm,
Hohe: 180mm 1
Einbaumald Breite: 135mm,
Hohe: 135 mm, 2 k | 3
Tiefe: 91mm v ’_
Gewicht ca. 1,7kg [ Y
Umgebungstemperatur -25°C ... 60 °C
Lagertemperatur -40°C ... 85°C y J
Relative Luftfeuchtigkeit 5% ... 95 % L%,
Steuerung
Versorgungsspannung 18VDC ... 32VDC
Stromaufnahme 1,5A 400
Abmessungen” Breite: 280 mm ... 400 mm, - 280 l .60_
Hoéhe: 120 mm, Tiefe: 60 mm |
Gewicht 1,75... 2,45kg A © © © © S
Umgebungstemperatur -25°C ... 60°C ol | @ @ [7
Lagertemperatur -40°C ... 85°C N @ m‘ﬂ]’ﬂ’ﬂ]’ @
Relative Luftfeuchtigkeit 5% ... 95% i U L
inkl. Versorgungsklemmen (nicht abgebildet) Y 2 = 2 - 2 -
*Abmessungen abhangig von Anzahl und Interface der
Azimutantriebe und Anzahl der AuBenfahrstande
LTE-Modem™*
Schutzart IP 30 = e A
Versorgungsspannung 9VDC ... 30VDC o
Abmessungen Breite: 109,6 mm, Hohe: 100 mm, Tiefe: 50,1 mm 9
Gewicht 2809 Y = =

Umgebungstemperatur -40 °C ... 75 °C
Relative Luftfeuchtigkeit 10 % ... 90 %
Konformit&t ES-TRIN 10.20
*inkl. Antennen (nicht abgebildet)
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